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1. WSTEP

1.1. Przedmiot technicznej sity ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sq wymagania dotyczgce wykonania 1 odbioru
robot usunigcia kolizji linit kablowe;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontrakiowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych wp. 1.1,

1.3. Zakres robot objetych ST
Specyfikacja techniczna ST obejmuje finig kablowa nn w ziemi, montaz mufy
kablowej i przeniesienic istniecjgceg zlgcza kablowego

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za  jakos¢ wykonania robot oraz  zgodnosé
z projektem technicznym budowlanym wykonawczym. Przed przystapieniem do robot
wykonawca zglosi faki przystapienia do robot do Rejonu Energetycznego w celu
ustalenia czasu i zakresu robot i wylgezen

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogolne

Wykonawca przedlozy certyfikat bezpieczenstwa ,B” na materialy elektryczne

przeznaczone do wbudowania.
2.2. Stosowane materialy
2.2.1 Piasek do ukladania kabli w ziem: powinien odpowiadac wymaganiom PN-
11113:1996
2.2.2 Folia kalandrowa z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego grubosci 0,5 mm
2.2.3. Kable elektroenergetyczne w izolacji i powloce polwinitowej na napigcie 1 kV

wg PN-E-90301 typu YAKXs 4x120.B¢bny z kablami przechowywac w miejscach

zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni
stonecznych. Bebny umiescic na utwardzonym podlozu, pionowo na krawedziach tarcz.
Na kable nalezy przedstawic certyfikat bezpieczenstwa

3. SPRZET
3.1. Dobor sprzetu

Wykonawca przystgpujacy do wykonania os$wietlenia  winien wykaza¢ = sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacych maszyn gwarantujacych wlasciwg jako$c robot:
- koparka podsigbierna 0,15 m*
- wibromiot
- zuraw samochodowy
- zuraw samochodowy do 4t
4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia  wykazac¢ sie¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu
- samochod dostawczy 0,9t
- samochod skrzyniowy do 5t
- przyczepa do przewozenia kabli do 4t
- zuraw samochodoy do 4 t
- ciggnik kotlowy o mocy 55+63 kW

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczeniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce poszezegolnych elementow.




5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres wykonywanych robot
5.1.1. Wytyczenie miejsc posadowienia slupow i wyznaczenie przebiegu linii kablowe;.

Podstawa wytyczenia jest dokumentacja techniczna. Wytyczenie powinno  by¢
wykonane przez odpowiednie sluzby geodezyjne
5.1.2. Wykonanie rowow kablowych

Rowy kablowe nalezy wykonac na gighokosci 0,8m i szerokodei 40 cm . Wykopy
nalezy wykonac recznic Nadmiar gruntu mstanowi wlasnosé wykonawey 1 powinien by¢
usuwany poza teren budowy,
5.1.3. Ukladanie kabla

Kabel nalezy wlozy¢ wg PN-e-05125 11967, Kabel w rowie ukladac na glgbokosei

0,7 m na podsypce z piasku grubosci 0,1m. Ulozony kabel przykryc piaskiem 0,1 m i
warstwg rodzimego gruntu grubosci 15 cm. Kabel przykiye folig ostrzegaweza koloru
niebieskiego i zasypac gruntem. Nalezy ulozy¢ go w wykopie linig falistq 1-3% dlugosci
wykopu wystarczajgcym na skompensowania przesunigcia gruntu Przy wprowadzeniu
kabla do zlacza kablowego pozostawic zapas dlugosci 3,0 m Na trasie kabla oraz przy
wprowadzeniu do zlacza wykonawca zaopatrzy kabel w trwale oznaczniki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot wykonawca przedlozy na stosowane materialy:
- certyfikaty bezpieczenstwa
- deklaracje zgodnosci z normami
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot
6,2.1 Linia kablowa
W czaie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzic
nstepujace pomiary :
- glebokosc zakopania kabla a tolerancja 5 cm
- grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablami z tolerancjg 1 cm
- odlegtosc folii ochronnej od kabla z tolerancjg 5 cm
- rezystancji izolacji i cigglosci kabl
Pomiary nalezy wykonac co 10 m budowanej linii kablowej z wyjatkiem rezystancji i
ciaglosci kabla, ktore nalezy wukonac dla kazdego odcinka. Ponadto nalezy sprawdzic
zageszczenie gruntu nad kablem :
6.2.3. Instalacja p. porazeniowa
Po ulozeniu calego kabla nalezy pomierzyc impedancje petli zwarciowe dla
stwierdzenia skutecznosci ochrony p.porazeniowe;j

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowi jest:

- wykop -m3
- kabel, row kablowy y -m.
- pomiary - odc.

8. ODBIOR ROBOT
Przy przekazywaniu do eksploatacji linii kablowej wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ nastepujace dokumenty:
- aktualng powykonawczg dokumentacije projektowq



- geodezyjng dokumentacje powykonawczg

- protokoly z dokonanych prob i pomiarow

- protokoly pomiaréw zastosowanej ochrony p. porazeniowej
- protokoty odbioru robot zanikajacych

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ robot wykonana bedzie na podstawie umowy Inwestora z Wykonaweq
po wykonaniu kompletu robot i pomiardw.

10. PRZEPISY
10.1. Normy

PN-76/E -05125 Elektroenegetyczne i mdygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-C-089205:1980 Robot ziemne . Wymagania i badania przy odbiorze.

10.2. Inne dokumenty

- Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE 1980 r.

-Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyslu  Materialow  Budowlanych
W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano -
montazowych i rozbidrkowych Dz U.Nr13 z dnia 10 kwietnia 1972

- Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadaé urzadzenia elektryczne w zakresie ochrony
przeciwpozarowej Dz.U Nr 81
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