M-11.02.01. Rczne whbicie pali drewnianych w grunt.

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejns/magania dotycce wykonania i odbioru robét polegeych na
recznym whbiciu w grunt pali drewnianych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatarobot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuapkup i dostawsurowca tartacznegoseednicy 10-15 cm diugai 190
cm, klasy K 21, okorowaniu oraz gciu na odpowiednidtugas¢ wraz z zaostrzeniem i wbhiciem w grunt

na gebokas¢ (1,50-1,60) m. - zgodnie z przedmiarem robdepym kosztorysem.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej $&godne z normami oraz specyfikaogolra i poleceniami layniera.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.

Materiat budowlany obejmuje surowiec tartacznystfaosrednicy 10-15 cm dt. 190 cm klasy K 21

3. Sprzt
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
Sprzt do wykonania robét winien Bydobrany przez wykonawd akceptowany przez myniera.

4. Transport
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
Transport zaktadasdowolnymsrodkiem przystosowanym do przewozu materiatow.

5. Wykonanie robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt technologii i orgaacji robot wbijania pali.

Pale w trakcie wbijania winny posiatlaabezpieczenie gtowicy poprzez nadnie specjalnej obczy wykonanej z
ptaskownika lub przgrednicach pali do 16 cm, gtowice pali powinny pdsiaksztatt stéka scigtego.

6. Kontrola robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

Sprawdzeniu podlegaj

Prawidiowe wykonanie konstrukcji pala frednica, wykonanie ostrza, zabezpieczenie lub akermtanie glowicy
pala, prostolinijné¢ oraz wbicie na odpowiedngtebokas¢ i rozstaw pali w fundamencie lub w planie.

7. Obmiar robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostli obmiaru jest 1 sztuka wbitego pala w grunt. Péiicka ilas¢ sztuk wbitych pali.

Obmiar nie powinien zawieéannych robét ni wykazanych w dokumentacji projektowegtyich w przedmiarze robot
i w slepym kosztorysie z wyjkiem zaakceptowanych przezzymiera.

Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowegia Irzyniera nie mog stanowé podstawy do roszcae

o dodatkow zaptat.

8. Odbiér robot

Roboty obgte niniejsa specyfikacy podlegaj odbiorowi kaicowemu na podstawie:

- stwierdzeniu zgodrigi wykonanego zakresu z rob6t przewidzianych doomghia w przedmiarze robétlepym
kosztorysie.

9. Podstawa ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

Podstaw ptatnaci jest ilos¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pmiona przez cenjednostkowy
ujeta w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie nidmgch czynnikéw produkcji takich jak tymczasowe msty i
rusztowania, montai demonta oraz przygotowanie surowca tartacznego na wykengaia.

10. Normy zwhzane
PN-93/S-10080 Obiekty mostowe, Konstrukcjevdriane. Wymagania i badania
PN-92/D-95017  Drewno tartaczne sosnowe i nadiawe



