SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH )
02.01.01 WYKONANE WYKOPOW W GRUNTACH

NIESKALISTYCH
NUMER CPV — 45112000-5 ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GLEBY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wméinia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotyce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach niesksti, podczas inwestycji
.Przebudowa drogi powiatowej Nr 3534W Makowiec wWRza".

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd®&wlanych stanowicz$¢ Dokumentdéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalgy je stosowéw zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpueakcil.
Przez Specyfikacje Techniczne nalerozumi€ ,Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych” w rozumieniu ustawy Prawo zamo&ivpiblicznych.

1.3.Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnych i obegnuykonanie
wykopow w gruntach nieskalistych: wykopy pod pdighne i schodkowanie za projektowgaitiara oporovy,
koryta pod konstrukejnawierzchni poszerzenia drogi oraz wykopy poddrenia odwadniage:

* mechanicznie w gruntach nieskalistych, z transpodeobku na nasyp,

* mechanicznie w gruntach nieskalistych z transporssbku na odktad.
Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaty podane w STWIORB -02.00.01 pkt 1.4.

1.4.0g06Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB -02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystpujagcy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem Typowych Konstrukcji Nawiermchpodatnych i poisztywnych powinien on
charakteryzowa sic grupm nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci,
nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpWSTWIORB.

3. SPRZET
Wymagania i ustalenia dotygze sprztu okre&lono w STWIORB -02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania i ustalenia dotygze transportu okéono w STWIORB -02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWIORB)@O01 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a
naprawa uszkodae wynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykoigh, podcécia lub innych
odstpstw od dokumentaciji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatroi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdlemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow imow by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Zynier dopdci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, ayale
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

O ile warunki kontraktu lub wskazaniazimiera nie stanowiinaczej grunty nieprzydatne do budowy nasypow
oraz nadmiar gruntu z wykopu powinnychyywiezione na odktad poza teren budowy i zagospmwiana przez
Wykonawe. Wybér lokalizacji odktadu naky do Wykonawcy. Lokalizacja musi byzaakceptowana przez
Inzyniera. Niezalenie od tego, Wykonawca musi uzyskagod: wtasciciela terenu.

5.2.Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdétobiemnych powinno spetriawymagania,
dotyczice minimalnej wart&i wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigsh

| Strefa korpusu | Minimalna waigé |, dla kategorii ruchu:
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kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3+KR5 KR1+KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50cm of
powierzchni robot ziemnych 1,00 0,97

Dla wykopow dotyczcych drogi i odwodnienia minimalna wagtowskanika zagszczenia w wykopach i
miejscach zerowych rob6t ziemnych, w warstwie gpongrubdgci 20 cm, powinna wynoé&i0,97.
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyté spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartcsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oskgnicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to najepodi¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych waém wskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigrodki, o ile nie §
okreslone w STWIORB, proponuje Wykonawca i przedstavoea#iceptacji Iaynierowi.
J&ili nie ma maliwosci oznaczenia wskaika zagszczenia naley wykona badanie wskanika odksztalcenia
wg STWIORB -02.00.00 pkt. 6.3.9.
Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-O2¥B rysunek 4.
5.3.Ruch budowlany
Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.
Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu depza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych t czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa sic jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzepowierzchni robo6t ziemnych, wynikgiych z niedotrzymania podanych pawywarunkow
obcigza Wykonawe robét ziemr]ych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jak&ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB -02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniadrgici z wymaganiami oki&onymi w dokumentac;ji
projektowej i STWIORB. W czasie kontroli szczegpliwag: nalezy zwréci na:
(a) sposbéb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
(b) zapewnienie stateczéw skarp,
(c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét igwzakdiczeniu,
(d) doktadnag¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),
(e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \ega okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB -QRDkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g0Ine zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB -00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2.0dbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Nie wysepuja.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgei podano w STWIORB -02.00.01 pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa 1imykonania wykopéw obejmuije:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
» oznakowanie robdt,
» koszt zapewnienia nieztnych czynnikéw produkcji,
» wykonanie wykopu z zatadunkiem i transportem urob&wnasyp lub na odktad,
» koszty pozyskania utrzymania i likwidacji stanowisk
» wykonanie i rozebranie ew. umochje
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profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp, zgodnie kalmentacja projektoay

zag:szczenie powierzchni wykopu,

koszt zabezpieczenia skarp wykopow przed rozmywama czas prowadzenia wszystkich robét,
do czasu zastabilizowania skarp (ukorzenienia traw)

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania wrazniezkzdnymi urzdzeniami w
dostosowaniu do warunkéw na terenie budowy,

koszt wykonania, utrzymania orazzmiejszej rozbiérki drég technologicznych,

koszt utrzymania czystoi na drogach w zwiku z transportem gruntu,

koszt uporzdkowania i rekultywaciji terenu,

przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

llosci robét ziemnych wykazanych w Przedmiarze Robostay okrélone na podstawie przekrojow
poprzecznych, bez uwzginienia spulchnienia i zagzczenia gruntu rodzimego. Wykonawca powinien
uwzglednic¢ te wspotczynniki w cenie jednostkowej.
10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w STWIORB -02.00.01 pkt 10.
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