SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
01.01.01 WYZNACZNIENIE TRASY | PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH
NUMER CPV —-4511000-8 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA, ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wméinia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgdanych z wyznaczeniem trasy punktéw wysaiawych
w terenie rowninnym, podczas inwestycji ,Przebudalragi powiatowej Nr 3534W Makowiec - Rawica”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd®&wlanych stanowiczs¢ Dokumentdéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalgy je stosowéw zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpueakcil.
Przez Specyfikacje Techniczne nalerozumi€ ,Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych” w rozumieniu ustawy Prawo zamo&ivpiblicznych.

1.3.Zakres rob6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot azwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapgcymi na celu wyznaczenie w terenie rowninnym pregbitrasy drogi,
wytyczenia skrzyowan, wyznaczenie punktow wysosgiowych, zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty,
ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanigos@ utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezopacztkowy
i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostatle okigenia podstawowe aszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB -00.00.Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.5.0gdlne wymagania dotycace robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB -00.00.00 ,Wymagania ngbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB -00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhdgicokoto 0,50 m.
Pale drewniane umieszczone poza granghot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaégj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od
0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3.SPRZET
3.1.0g06Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB -00.00.00 ,Wymagania ogolnet pk
3.2.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naléy stosowd nastpujacy sprzt:
» teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
» dalmierze,
* tyczki,
o faty,
» tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysok@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1.0gdblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB -00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0blne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORBO@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw.
W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamapego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia
i pomiary geodezyjne niezline do szczeg6towego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtaé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawinzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweja szgodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ig si
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddbmé o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng kmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@¢ z ré&nic rzdnych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zosta; wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez tryniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
0znaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostap zniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia rob6nstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déawvigtowej realizacji rob6t nalm do obowizkdw
Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi, kragdzi trasy i punktéw

wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne @ony by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowizane do punktéw pomocniczych, pobmych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500m.
Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdituosi trasy drogowej,
a takke przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®8&00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.
Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzystéd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repexmbocze naley zatary¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.
Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.Wyznaczenie osi i kravedzi ulic
Tyczenie osi i krawdzi ulic naley wykona w oparciu o dokumentagprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.
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Os i krawedz trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachrpdnich w odlegiéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej dsainedzi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae przekracza5cm. Rzdne niwelety punktow osi i kramlzi trasy naley wyznaczy z doktadnécia do
1cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyranbot.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robét), zgodnie z dokumeniagjrojektows oraz w miejscach wymaggjych
uzupenienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.
Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiileia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovy. ,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jak&ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB -00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@iowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodniengmaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB -Q0@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) wyznaczanej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golIne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB -00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2.0dbidr robo6t zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu
Nie wysepuja.
8.3.Sposo6b odbioru rob6t
Odbiér robét zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@mge na podstawie szkicoOw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedkladaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g0dIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB -00.00.00 ,Wymagania ogolnet gk
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
» roboty przygotowawcze,
» zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,
» koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
* wyznaczenie punktéw gtownych osi i prawej kealzi trasy,
* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie reperéw roboczych,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
» wykonanie pomiardéw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z dokumentacja projekiow
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocd przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
» koszty grodkéw geodezyjnych.
10. PRZEPISY ZWI AZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG
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